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Demande intemationale n° 



PCT/FR 03)00709 



I. Base du rapport 

1 . En ce qui conceme les Elements de la demande intemationale (les feuilles de remplacement qui ont 6te 
remises k /'office r6cepteur en reponse a une invitation faite conformSment a I'article 14 sont consid4r4es, dans 
le present rapport, comma "initialement deposees" etne sont pas jointes en annexe au rapport puisqu'elles ne 
contiennent pas de modifications (rdgles 70. 16 et 70. 17)) : 

Description, Pages 

1 , 3-5 telles qu'initialement deposees 

2 refue(s) le 01 .03.2004 avec lettre du 23.02.2004 

Revendications, No. 

1 -7 regue(s) le 01 .03.2004 avec lettre du 23.02.2004 

Dessins, Feuilles ~ 

1/3-3/3 telles qu'initialement deposees 

2. En ce qui concerne la langue, tous les elements indiques ci-dessus etaient a la disposition de I'administration 
ou lui ont 6te remis dans la langue dans laquelle la demande intemationale a 6te d6posee, sauf indication 
contraire donnee sous ce point. 

Ces elements etaient k la disposition de I'administration ou lui ont 6t6 remis dans la langue suivante: ,qui est: 

□ la langue d'une traduction remise aux fins de la recherche intemationale (selon la regie 23.1 (b)). 

□ la langue de publication de la demande intemationale (selon la r&gle 48.3(b)). 

□ la langue de la traduction remise aux fins de I'examen preliminaire intemationale (selon la rbg\e 55.2 ou 



3. En ce qui concerne les sequences de nucleotides ou d'acide aminesdivulguees dans la demande 
intemationale (le cas 6ch6ant), I'examen pr6liminaire intemationale a 6t6 effectue sur la base du iistage des 
sequences : 

□ contenu dans la demande intemationale, sous forme ecrite. 

□ d6pose avec la demande intemationale, sous forme dechiffrable par ordinateur. 

□ remis ulterieurement k I'administration, sous forme ecrite. 

□ remis ulterieurement a I'administration, sous forme dechiffrable par ordinateur. 

□ La declaration, selon laquelle le Iistage des sequences par ecrit et fourni ulterieurement ne va pas au-del& 
de la divulgation faite dans la demande telle que d6posee, a 6t6 fournie. 

□ La declaration, selon laquelle les informations enregistrees sous dechiffrable par ordinateur sont identiques 
a celles du listages des sequences Presente par 6crit, a et6 fournie. 

4. Les modifications ont entraTn6 I'annulation : 

□ de la description, pages : 

□ des revendications, nos : 

□ des dessins, feuilles : 



55.3). 
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5. □ Le present rapport a 6ie formula abstraction faite (de certaines) des modifications, qui ont et6 consider6es 

comme allant au-del& de l'expos6 de I'invention tel qu'il a et6 d6pos6, comme il est indiqu§ ci-apres (regie 
70.2(c)): 

(Toute feuille de remplacement comportant des modifications de cette nature doit etre indiquee au point 1 
et annex$e au present rapport.) 

6. Observations compl§mentaires, le cas 6cheant : 

V. Declaration motivee selon I'article 35(2) quant a la nouveautS, I'activite inventive et la possibility 
d'application industrielle; citations et explications a I'appui de cette declaration 

1. Declaration 

Nouveaut6 Oui: Revendications 1-7 



Non: Revendications 1 -7 
Possibility d'application industrielle Oui: Revendications 1-7 

Non: Revendications 

2. Citations et explications 
voir feuille separee 



Activity inventive 



Non: 
Oui: 



Revendications 
Revendications 
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RAPPORT D'EXAMEN Demande internationale n° PCT/FR03/00709 
PRELIMINAIRE INTERNATIONAL - FEUILLE SEPAREE UU/W 

L Concemant chapitm V 

1.1 La nouveautS at I'a ctivite inventive 

La solution proposee dans ia revendication 1 de la presents demande n'est pas 
consideree comme inventive (article 33(3) PCT) pour les raisons suivantes: 

Le document (D1)EP-A-1 142 746 decrit I'etat de la technique le plus proche. Dans ce 
systeme les vibrations additionnelles sont appliquees pour informer le conducteur d'une 
condition de pilotage du vehicule et aussi pour amortir des vibration parasites issues du 
train avant d'un vehicule automobile 3,4 equipe d'une direction assistee avec un 
moteur electrique 8 pilote par un calculateur electronique 10 qui delivre un courant 
electrique de consigne, tenant compte de divers parametres, a partir duquel est etabli 
le courant de puissance du moteur electrique, le precede d'amortissement consistant 
essentiellement a: 

- disposer dans le calculateur 1 0 d'un signal electrique 9 qui possede une composante 
image des vibrations parasites issues du train avant du vehicule (voir D1 la colonne 3, 
lignes 18 a 21), 

-calculer, a partir de la composante parasitaire une valeur de courant de correction du 
courant de consigne precite. 

Le precede selon I'invention applique la valeur de correction calculee au courant de 
consigne, pour piloter le moteur electrique d'assistance de la direction. 

Dans la variants decrite dans le paragraphe (0024) de D1 , le moteur sert aussi de 
moteur d'assistance comme dans I'invention. 

Le precede de la revendication differe de D1 par le fait que le signal electrique, exploite 
dans le calculateur en tant que signal "contenant" la composante parasitaire, est un 
signal disponible relatif au moteur electrique d'assistance, en particulier la Vitesse du 
moteur electrique d'assistance 

Par consequent, la presente demande repond au critere figurant a I'Article 33(2) PCT, 
I'objet de la revendication 1 etant nouveau au vu de I'etat de la technique tel qu'il est ' 
defini dans le reglement d'execution (Regie 64(1 )-(3) PCT). 
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En outre, I'etat de technique pris en compte actuellement dans la procedure ne 
divulgue pas et ne semble pas apte a suggerer la solution definie par les 
caracteristiques de la revendication 1 . 

Par consequent, la revendication semble impliquer une activite inventive (Article 33 (3) 
PCT). 

1.2 Susceptibility duplication industrielle 

L'objet de la revendication 1 est consideree comme susceptible d'application 
industrielle conform6ment k I'Article 33 (4) PCT, parce qu'il semble etre possible de 
produire et utiliser celui-ci. 

1 .3 Reven dications dependantes 2-7 

II semble que les revendications 2-7, dependant de la revendication 1 et contenant des 
modifications ou des perfectionnements de Pinvention selon la revendication 1 , 
remplissent les conditions enoncees dans I'article 33 (2) - (4) PCT. 

Z Copcemant |a description 

Contrairement k ce qu'exige la regie 5.1 a) ii) PCT, la description n'indique pas l'6tat de 
la technique anterieure pertinent expose dans le document D1 et ne cite pas ce 
document. 

3. Concemant la revendication 1 

La revendication independante 1 n'est pas presentee en deux parties comme pr§vu 
par la regie 6.3 b) PCT, alors qu'une telle presentation semblerait appropriee en 
I'espfece, les caracteristiques connues en combinaison de I'etat de la technique le plus 
proche (voir ci-dessus, chapitre V.2.) figurant dans un preambule (rdgle 6.3 b) i) PCT) 
et les caracteristiques restantes figurant dans une partie caracterisante (regie 6.3 b) ii) 
PCT). 
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■ traiter ledit signal de maniere a isoler sa composante image des 
vibrations parasites ; 

■ calculer, a partir de la composante parasjtaire ainsi isolee, une 
valeur de courant de correction du courant de consigne precite ; 

■ et appliquer la valeur de correction calculee au courant de 
consigne, determine en tenant compte d'autres parametres, 
pour piloter le moteur electrique d'assistance de la direction. 

Ainsi, le procede objet de I'invention permet de "gommer" les 
vibrations parasites, transmises au systeme de direction, et de restituer le 
contort de conduite, I'invention se fondant sur le constat qu'uhe simple action 
correctrice adaptee, exercee par la direction assistee-electrique, permet 
d'amortir les vibrations parasites issues du train avant. On notera la simplicity 
et le cout reduit de la solution proposee par I'invention, qui ne necessite aucun 
capteur supplemental, qui met en ceuvre les possibility offertes par un 
calculateur deja existant sur tout vehicule equipe d'une direction assistee 
electrique, et qui enfin corrige les vibrations parasites uniquement par 
modulation du couple d'assistance exerce sur la direction. 

Le signal electrique, sous forme de tension ou de courant, ici 
exploite dans le calculateur du fait qu'il "contient" la composante parasitaire, 
est par exemple la Vitesse du moteur electrique d'assistance! 

Le traitement de. ce signal, visant a isoler sa composante image 
des vibrations parasites a amortir, est avantageusement un filtrage qui laisse 
passer la pu les composantes de haute frequence, et qui par contre elimine de 
ce signal la ou les composantes de basse frequence, notamment celles qui 
sont imposees par le conducteur du vehicule concerne. 

Le calcul de la valeur du courant de correction, a partir de la 
composante parasitaire isolee, peut tenir compte aussi d'au moins un autre 
parametre, tel que par exemple la Vitesse du vehicule. Ce calcul parametre 
peut §tre une simple multiplication par un "gain" variable, fonction par exemple 
de la Vitesse du vehicule. II peut aussi s'agir d'un calcul plus complexe, du 
genre "fonction de transfert". 

Quant a I'application finale de la valeur de correction, ainsi 
calculee, au courant de consigne, celle-ci peut-etre une simple soustraction du 
courant de correction au courant de consigne determine a partir d'autres 
parametres, de maniere a fournir, comme resultat de cette soustraction, le 
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REVENDICATIONS 

Procede d'amortissement des vibrations parasites issues du train 
avant d'un vehicule automobile equipe d'une direction assistee electrique, avec 
un moteur electrique d'assistance (1) pilote par un calculateur electronique qui 
delivre un courant electrique de consigne, tenant compte de divers parametres. 
a partir duquel est etabli le courant de puissance du moteur electrique 
d'assistance, le precede d'amortissement consistant essentiellement a : 

■ disposer dans le calculateur d'un signal electrique (a/) qui 
possede une composante (wf) image des vibrations parasites 
issues du train avant du vehicule ; 

■ traiter ledit signal (a/) de,maniere a isoler sa composante (a/f) 
image des vibrations parasites ; 

■ calculer, a partir de la composante parasitaire (art) ainsi 
15 isolee, une valeur de courant de correction (Ic) du courant de 

consigne precite ; 

■ et appliquer la valeur de correction (Ic) calculee au courant 
de consigne (I), determine en tenant compte d'autres 
parametres, pour piloter le moteur electrique d'assistance de 

20 la direction ; 

le signal electrique, exploite dans le calculateur en tant que signal 
"contenant" la composante parasitaire, etant un signal disponible relatif au 
moteur electrique d'assistance. en particulier la Vitesse (w) du moteur 
electrique d'assistance. 

25 2 - Precede selon la revendication 1, caracterise en ce que le 

traitement du signal (w) precite, visant a isoler sa composante image des 
vibrations parasites a amortir. est un filtrage (F) qui laisse passer la ou les 
composantes de haute frequence, et qui par contre elimine de ce signal la ou 
les composantes de basse frequence, notamment celles qui sont imposees par 

30 le conducteur du vehicule concerne. 

3. Procede selon la revendication 1 ou 2, caracterise en ce que le 
calcul de la valeur du courant de correction (Ic), a partir de Ja composante 
parasitaire (orf) isolee, tient compte aussi d'au moins un autre parametre (V). 

4. Procede selon la revendication 3, caracterise en ce que ledit 
35 autre parametre est la Vitesse (V) du vehicule. 
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.5. ProC^dS selon la revendication 3 ou 4, caracteris6 en ce que le 
calcul parametre de la valeur du courant de correction (Ic) est une 
multiplication par un "gain" (K) variable, fonctlon par exemple de la Vitesse (V) 
du vehicule. 

5 6. Precede selon la revendication 3 ou 4, caracterise en ce que le 

calcul parametre de la valeur du courant de correction (Ic) est un calcul de 
genre "fonction de transfert". 

7. Precede selon Tune quelconque des revendications 1 a 6, 
caracterise en ce que Papplication finale de la valeur de correction calculee au 
10 courant de consigne est une soustraction du courant de correction (Ic) au 
courant de consigne (I) determine a partir d'autres parametres, de maniere a 
fournir, comme resultat de cette soustraction, le courant de consigne final (It) 
qui, transforms en un courant de commande (Ip), pilotera la direction assistee 
. electrique en corrigeant les vibrations provenant du train avant du vehicule. 
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